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Datos Generalesde la asignatura.

Nombredela asignatura: | Algebra Lineal
Clavedelaasignatura: | ACF - 0903
SATCAL | 3-2-5

Carrera;: | TodaslasCarreras

Presentacion.

El AlgebraLineal aportaal perfil del ingeniero |acapacidad paradesarrollar un pensamiento
l6gico, heuristico y algoritmico a modelar fendmenos de naturaleza lineal y resolver
problemas.

Esta asignatura proporciona a estudiante de ingenieria una herramienta para resolver
problemas de aplicaciones de lavida ordinariay de aplicaciones de laingenieria.

Muchos fendmenos de la natural eza, que se presentan en laingenieria, se pueden aproximar
através de un modelo lineal. Esta asignatura nos sirve para caracterizar estos fenébmenosy
convertirlos en un modelo lineal ya que es més accesible, de alli laimportancia de estudiar
AlgebraLineal.

Esta asignatura proporciona ademas conceptos mateméticos relacionados con Calculo
Vectorial, Ecuaciones Diferenciaes, Investigacion de Operaciones y en otras asignaturas
de especiaidad por o que se pueden disefiar proyectosintegradores con cualquierade ellas.

Competencia(s) adesarrollar

Resuelve problemas de model os lineal es aplicados en ingenieria para latoma de decisiones
de acuerdo a lainterpretacion de resultados utilizando matrices y sistemas de ecuaciones.
Analiza las propiedades de los espacios vectoriales y las transformaciones lineales para
vincularlos con otras ramas de las matematicas y otras disciplinas.

Competencias previas

Plantea y resuelve problemas utilizando las definiciones de limite y derivada de funciones
de unavariable parala elaboracion de model os matematicos aplicados.

Aplica la definicion de integral y las técnicas de integracion para resolver problemas de
ingenieria.
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Temario.
No. Temas Subtemas
1 | Ndmeros complegos. 1.1 Definicion y origen de los numeros
complejos.
1.2 Operaciones fundamentales con nimeros
complejos.

1.3 Potencias de “i”, médulo o valor absoluto de
un nimero complego.

1.4 Forma polar y exponencia de un nimero
complgo.

15 Teorema de De Moivre, potencias y
extraccion de raices de un nimero complego.

1.6 Ecuaciones polindmicas.

Matricesy determinantes.

2.1 Definicién de matriz, notacion y orden.

2.2 Operaciones con matrices.

2.3 Clasificacion de las matrices.

2.4 Transformaciones elementales por reglon.
Escalonamiento de una matriz. Nucleo y rango de
una matriz.

2.5 Céculo delainversa de una matriz.

2.6 Definicién de determinante de una matriz.

2.7 Propiedades de | os determinantes.

2.8 Inversa de una matriz cuadrada a travésde
laadjunta.

2.9 Aplicacion de matrices y determinantes.

Sistemas
lineales.

de ecuaciones

3.1 Definicion de sistemas de ecuaciones
lineales.

3.2 Clasificacion de los sistemas de ecuaciones
linealesy tipos de solucién.

3.3 Interpretacion geométrica de las soluciones.
3.4 M étodos de solucion de un sistema de ecuaciones
lineales. Gauss, Gauss-Jordan, inversa de una matriz
y regla de Cramer.

3.5Aplicaciones.

Espacios vectoriales.

4.1 Definicion de espacio vectorial.

4.2 Definicion de subespacio vectorial y sus
propiedades.

4.3 Combinacion lineal. Independencialineal.

4.4 Base y dimension de un espacio vectorial,
cambio de base.

4.5 Espacio vectoria con producto interno y sus
propiedades.

4.6 Base ortonormal, proceso de
ortonormalizacion de Gram-Schmidit.
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No.

Temas

Subtemas

Transformaciones lineal es

5.1 Definicion de transformacion lineal.

5.2 Nucleo e imagen de una transformacion
lineal.

53 Representacion matricidl de una
transformacion lineal.

54 Aplicacion de las transformaciones
lineales: reflexion, dilatacion, contraccion y
rotacion.




